(\ Bedienungsanleitung

Diese Anleitung ist fiir die Nutzung eines Kreiselsystems ,,LTG-2100“ von Lo-

gicTech.und baugleiche Fabrikate gedacht (z.B.: ,,HG-5000“ von HITEC).

Aufgriiid von Unterschieden in der Systemsoftware kann es zu abweichun-

geé‘z’nmem daher empfehlen wir ausdriicklich die Originalanleitung zum
eich zu nutzen.

D

EIGENSCHAETEN

*+ Intelligenter Hochleistungs-Gyro mit Tail-Lock Funktion fir ELEKTRO-Modell-
ubschrauber
. trem schnelle Signalverarbeitung (Unterstiutzung von HighSpeed Servos)
* Automatische Kompensation bei Temperaturdrift
* Unterstutzung fur analoge und digitale Servos (Meni SERVO SPEED)
* Kompatibel mit Hochgeschwindigkeits-Servo LTS-6100G
. Norma0 oder Tail-Lock-Modus vom Sender aus wahlbar
* AQ;elge der aktuellen Empfindlichkeit mittels LED Zeile
. rvoweglimiter links / rechts getrennt einstellbar
\O elbstdiagnose-Funktion
S‘ Einfache Programmierung tber MENU-Taste und Senderknuppel

TecHNiscHE DATEN

. “,’mebsspannung: 45V bis55V
d romverbrauch: 20 mA
» Eingangssignal: 2 (Heckrotor, Empfindlichkeit)
* Ausgangssignal: 1 (Heckrotor-Servo)
» Empfindlichkeit: Vom Sender aus einstellbar
*  Kamipatibilitat: Futaba, JR/Graupner, Logictech ((S)PCM und PPM)
. %ogrammlerung MENU-Taste und Senderknuppel
atusanzeige: LED’s
S Abmessungen: 22 (B) mm x 22 (T) mm x 11 (H) mm
* Gewicht: 10g

WARNHINWEISE

. Q&ékverbindungen vor jedem Flug auf sicheren Kontakt prifen
* Den Gyro mit dem beiligenden Befestigungsmaterial fixieren (Oberflache
muss staub- und fettfrei sein!)
» Kontrollieren Sie vor jedem Flug den festen Sitz des Gyros!
+ \Vermeiden Sie Kontakt des Gyros mit brennbaren Flussigkeiten (z.B. Ol)
. Betrreb nur im zugelassenen Temperaturbereich von -5°C bis 35°C
elden Sie plétzliche Temperaturschwankungen (z.B. vom beheizten In-
\O nraum nach Drauf3en — Kondenswasserbildung!)
S- Den Gyro nicht 6ffnen — Im Falle einer Beschadigung wenden Sie sich an thren
Fachhéandler!
* Bei Funktionsstérungen den Flugbetrieb sofort abbrechen!

MON;?”mEHINWEISE

* Den Gyro LTG-2100T rechtwinkelig zur Hauptrotorwelle montieren

* Fur die Montage einen vibrationsfreien Ort wahlen

* Den Gyro LTG-2100T mit dem beiliegenden, selbstklebenden Schaumstoff-
matgria? befestigen, auf fett- und staubfreie Klebeflachen achten!
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LED-AnzEIGE

Der Gyro.verfugt tber insgesamt 13 LEDs. Jede dient zu Anzeige spezifischer
Funktlonen

\f“ - AN im Tail-Lock-Modus
=AUS im Normal-Modus
§8 LEDs - Anzeige der Werte im Programmiermodus
) - Im Betrieb Anzeige der Empfindlichkeit
SERVO SPEED Auswahl des Servotyps
ROTATE RATE  Auswahl Drehverhalten | ..
DIRECTION Auswahl Wirkrichtung Tl 1
SERVO LIMIT Auswahl Servoweg

~ . LOGICTECH LTG-2100

EINSTELLEN DES GYROS

ACHTUNG:
Im Programmier-Modus (Menii-Modus) ist der Gyro ohne Funktion! Nicht Flie-
gen! Wird der Hecksteuerkniippel fiir linger als 5 Sekunden nicht bewegt odeIQ
die MENU-Taste nicht gedriickt, wechselt der Gyro wieder in den norma
Betrieb zuriick! ()>

)

PROGRAMMIERUNG

1. Vorbereiten des Senders

» Heckrotor-Kanal (Ublich: Kanal 4) entsprechend der Anleitung des Sendersgo-
grammieren:

2. Auswahl der Sender-Empféanger-Kombination ;

Diese Einstellung ist fur eine hohe Performance des Gyro System sehr wichtig. Fol-
gen Sie sehr genau der Anleitung zu dieser Einstellung.

<
Vorbereitung: (_,\'
«  Heckrotorkanal (normalerweise Kanal 4) entsprechend der Anleitung deﬁ@n-
ders wie folgt einstellen:
« Servo Endausschlage (ATV) symmetrisch (auf beiden Seiten) auf maxlmalen
Wert einstellen
« Servo Mittelstellung auf 0 (Null, Mitte) setzen
» KEINE DualRate D/R (100%)
+ Trimmung des Heckrotorkanals auf Mittelstellung (keine Trimmung) setng)

\

Einstellung:

* Heckknlppel rechts oder links am Anschlag halten und Empfangsanlage ein-
schalten so daR der Gyro mit Spannung versorgt wird.

* Heckknuppel weiterhin am Anschlag halten. Nach kurzer Zeit(ca. 5 Sekundeq@
beginnen die LED's 1 bis 3 nacheinander zu flackern (LED 1 dann 2 da l{é
dann wieder von vorne, das ganze drei mal) 3&

« Nach dieser Sequenz leuchtet keine der LED's am Gyro mehr.

» Den Heckkntippel jetzt in die Mittelstellung bringen und dort belassen bIS eine
der LED's 1 bis 3 schnell zu flackern beginnt welche das erkannte Fernsteu-
ersystem anzeigt.

*  Das Flackern der entsprechenden LED bleibt bis zum nachsten aus/einschal-
ten der Spannungsversorgung bestehen, der Gyro ist hierbei nicht bet% S-
bereit.

1 I ¥ 1 LOGICTECH (Werkseinstellung)
S e 2 FUTABA <<
\ 3 Graupner/ JR \CI
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LEDs 1-3 zeigen die erkannte Sender-Empfanger-Kombination an: »

SEHR WICHTIG:

Falls der Gyro kein Ihm bekanntes Fernsteuersystem erfasst hat so befindet er
sich nach der Prozedur im normalen Betriebsmodus, das heilt es flackert keine
der LED's 1 bis 3, sondern es leuchtet gegebenenfalls eine der LEDs und ze@( die
Empfindlichkeit im Betriebsmodus an.

Die Programmierung ist dann zu wiederholen wobei es zuvor notwendig IS'( diverse
Parameter der Senderprogrammierung zu dandern um diese an den-Gyro bekannte
Signallangen anzupassen. 1%
Die Einstellung im Sender betreffen hierbei speziell die Mittelstellung ! ’&

Ein typisches Beispiel ist hierbei das Fernsteuersystem MX16 von Graupner.: JO)
Diese Fernsteuerung weist leider ein von JR/Graupner abweichendes Ausgangs-
signal auf. Bei Mittelstellung (wie eigentlich oben verlangt) gibt dieses Fernsteuer-
system (MX16+R16Scan) statt der fur JR/Graupner typischen 1500pS Impulse ein
Signal von ca.1470uS aus. (Messbar mit z.B. dem UniTest 2 oder einem entspre-
chenden Messgerat) Diese fuhrt dazu, dass der Gyro keine passende Sen%ﬁyp
Zuordnung machen kann.

Am Beispiel der MX16 und in Verbindung mit einem Empfanger R16 SCAN haben
sich fur die korrekte Einstellung im Sender folgende VWerte ergeben:
Servoeinstellung -> Kanal4 -> Endausschlag: -142% / +138%

Mittelstellung: +8%

(Mit dieser Einstellung erkennt der Gyro das MX16 Fernsteuersystem elnwan@r
als JR/Graupner.)

Fur andere Fernsteuersystem welche gegebenenfalls nicht einem der beiden quasi
Standars (JR/Graupner, Futaba) entsprechen ist ein ahnliches Vorgehen notwen-
dig.

Im wesentlichen muss hierbei die Einstellung so verandert werden, dass die Im-
pulslange der Mittelstellung entweder dem JR/Graupner(1500uS) oder; m
Futaba(1520uS) System entspricht und dabei die Endausschlage entsprec
symmetrisch dieser Mittelstellung angepasst werden.

J
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Grundiagen zur Programmierung

. éﬁiinstellung den Gyro LTG-2100T mit dem Empféanger verbinden

(O Aktivieren der Programmierung (Meni-Modus): MENU-Taste mindestens 3
§ Sekundenlang-dricken

Zum nachsten Menu-Punkt OHNE den Hecksteuerknlippel (Mittelstellung)
zu bewegen durch Dricken der MENU-Taste: SERVO SPEED (Servotyp) ->
ROTATE RATE (Einrastverhalten) -> DIRECTION (Wirkrichtung) -> SERVO

;I;M” (Servoweg)

» Andern der Parameter des ausgewahlten Menu-Punktes durch Bewegen des
Hecksteuerknuppels rechts/links am Sender und anschlieRendem Speichern
des Wertes durch Driicken der MENU-Taste

3. Auswahl des Servot

ACHTUNG: Bei der Programmierung des Servotyps darf kein Servo an den Gyro

angeschlossen sein! Die Auswahl eines falschen Servotyps fithrt zur Zerstérung des
s!

§.

*+ Meni SERVO SPEED auswahlen (siehe Bedienung des Menus) durch Dri-
cken der MENU-Taste

a Wechsel des Servotyps durch Bewegen des Heckrotorkniippels rechts/links
Lgnganschlleﬁendem Dricken der MENU-Taste

Je schneller das eingesetze Servo ist, desto praziser kann der Gyro arbeiten, opti-
mal ist das LTS-6100G oder LTS-3100G.
LEDs 1-3 zeigen nun den gewahlten Servotyp an.

é}é}i e,

LTS-6100G / LTS-3100G

digitale Highspeed Heckservo
(z.B. Futaba 59257, 59254..)

ALLE anderen Servatypen

Es besteht ein Unterschied zwischen der am Sender eingestellten und der am Gyro
angezeigten, tatsachlichen Empfindlichkeit.

ACHTUNG: Abweichungen in der dargestellten Empfindlichkeit sind je nach Sen-
dertyp maglich.

\( Kreisel 100% Normal 0% Tail-Lock 100%
[ >, 2. .|
S\'O Sender 0% <& 50% > 100%

5 TL leuchtetim Tail-Lock-Modus
V . 1 Empfindlichkeit 0 - 30%
2 Empfindlichkeit 91 -100%

&,

)

5. Einstellen der Wirkrichtung (Direction)

« Meni; DIRECTION auwahlen (siehe ,Grundlagen zur Programmierung’)

. S?DER Durch Steuerbewegung am Heckrotorknippel des Senders die Be-

ung des Hubschraubers uberprifen. Falls die Bewegung des Hubschrau-
\O rs entgegengestzt zur Kntippelbewegung ist, den Heckrotorkanal (ublich Ka-
§' nal 4) gemaR der Anleitung des Senders umkehren (Servo-Reverse).

* GYRO: Nachdem die Steuerbewegung im Sender auf Korrektheit tberprift wur-
de, wird 'die eigentliche Wirkrichtung des Gyros tberpruft. Im Tail-Lock Modus
bewegt man nun den Hubschrauber mindestens 90° um die Hochachse, die Hin-
te{-kfamte des Heckrotorblattes muss nun in die Bewegungsrichtung zeigen. Zeigt
die Voderkante des Heckrotorblattes in die Bewegungsrichtung ist die Wirkrich-
tung nicht richtig und

muss umgekehrt wer- T2

den (Menti, Wirkrich- | l «~ 1 Normal

tung /(DIRECTION). - L2 Reverse (Servo-Umkehrung)
'\L

swahl des Servohebels
Trimmung und Mittenverstellung des Heckservokanals auf 0 stellen
*  Gyro im Normal-Modus betreiben (NICHT Tail-Lock Modus!)
» Servohebel in Neutralposition des

Serves'im 90° Winkel zum Heckro- vl

ts%pesténge montieren
. rvohebellange der Anleitung des

Anlenkgestange Heckrotor

) ss53 Servokabel

Hubschraubers entnehmen

T Eins!,gllen des Heckrotorgestinges

« Als Startwert 50% Expo am Sender auf die Heckrotorfunktion (futaba/Grau
r/JR Kanal 4) programmieren und eventuell vorhandene Mischer deaktivie-
Nren!
$' Die Gyro Empfindlichkeit im Normal-Mode (WICHTIG!) auf ca. 30% stelten.
* Mit dem Modell vorsichtig abheben. Wenn das Heck in eine Richtung dreht, die-
se merken und das Modell landen.
* Die kange des Heckrotorgesténges korrigieren und erneut vorsichtig abheben.

Wieﬁrholen Sie diesen Vorgang so lange, bis sich das Modell beim Schweben nicht
mehr weg dreht.
Diese Einstellung ist WICHTIG fir die korrekte Funktion des Gyros !!!

8. Programmierung des maximalen Servowe: Servo Limit

« Den Gyro im Normal-Mode betreiben.

« ATV.im Sender auf MAX. Weg einstellen (Wichtig!), DualRate 100% ¢

+ Meni ,Servoweg* (SERVO LIMIT) auswahlen (siehe Bedienung des Mentis) /=

« Den Heckrotorsteuerknuppel in eine Richtung bewegen bis die Heckrotorst \er-
hilse den maximalen Weg erreicht hat und das Gestange/Servo nicht rt!
(NICHT bis zum Knuppelanschlag: Die Heckrotorsteuerhtlse darf NILGEHT an-
schlagen. Servo/Getriebe/BEC kénnen durch Uberlast Schaden nehmen!)

« Den Servo-Weg mit MENU-Taste speichern. Der neue Wert wird erst nach
Verlassen des Programmiermodus Ubernommen.

Entsprechende LED blinkt wihrend Programmierung.
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lung im Sender auf Maximum stehen, DualRate auf 100%. Erst danach ATV er
auf 100% zuriick stellen. Das Servo, das Heckrotorgestange und die Heckrotor-
steuerbriicke durfen in keiner Endstellung mechanisch anschlagen! Erst jetzt die
ATV Einstellung im Sender wieder auf 100% zuriick stellen. Eine falsche Servo-
wegeinstellung am Gyro kann zur Uberlastung des Servos und / oder zum Bruch der
Heckrotoranlenkung und damit zum Verlust des Modells fuhren!
@\)
9. Einstellung vor dem Flug N
« Beijedem Einschaltvorgang (Initialisierung) des Gyros muss das Modéll ruhig
auf einer festen Unterlage stehen und darf nicht bewegt werden, es dtirfen keine
Steuerbewegungen am Sender ausgefiihrt werden.
» Die maximal mégliche Gyroempfindlichkeit muss im Flug ermittelt und |nd|V|due@
eingestellt werden. R
= Als Startwert ca. 50% Expo auf die Heckrotorfunktion programmieren un%@nn
den individuellen Steuergewohnheiten anpassen. A

<
ACHTUNG: Bei diesem Programmierschritt im Normal-Mode muss die ATV Ein;’é}'

VERSCHIEDENES

Optimierung Gyro-System (Start-/Stoppverhalten) |

* ATV 140% und DualRate 100% am Sender Uberpriifen AV

«  Gyroempfindlichkeit ca. 30% im Tail-Lock Modus einstellen

« Mit dem Modell vorsichtig abheben und Schweben, kurze, maximale Hecksteu-
erbewegungen ausfihren

* Menu Drehrate (ROTATE RATE) auswahlen (siehe ,Bedienung des Menus‘) \?

*  Hier kann die maximale Drehrate, sowie die Rez
onszeit des Gyros (Start-/Stoppverhalten des Gyro§) )
scharfer = +* bzw. weicher = - verandert werden. N >

= 2= " 1 Niedrigste Reaktionszeit
= 2  Hechste Reaktionszet

Werkseinstellungen des Gyros

« Servotyp (SERVO SPEED):

« Einrastverhalten (ROTATE RATE):
«  Wirkrichtung (DIRECTION):

3. LED: Standard Servo
1. LED: Niedrigste Reaktionszeit
1. LED: Normal

« Servoweg (SERVO LIMIT): links 25% / rechts 25% y (},Q
N
Selbstdiagnose-Funktion \ D

Zur Erkennung von Fehlern des Gyros besitzt der LTG-2100T eine Selbstdm'gnose-

Funktion, diese wird bei jedem Einschalten durchgefiihrt. Folgende Fehlermeldun-

gen sind méglich:

« 1. LED blinkt: Sensorstérung und/oder Sensorfehler (Gyro ausschalten und
Modell beim Initialisieren nicht bewegen!)

¢ 2. LED blinkt: Kein oder falsches Steuersignal (Sender nicht elngesc&ltet
Knuppel nicht in Mittelstellung beim Einschalten)

« 3. LED blinkt: Kein oder falsches Empfindlichkeitssignal (Sender mcht einge-
schaltet, Empfindlichkeitskanal nicht angeschlossen)

Gyro-Montage mit beiliegendem Klebepad . C}OQ
« Den Gyro an einer vibrationsarmen Stelle im Modell positionieren ) 0}
* Die beiliegenden, selbstklebenden Schaumstoffstreifen verwenden * O

» Der Untergrund und der Gyro-Boden mussen staub- und fettfrei sein:'
* Nach dem Befestigen die Schaumstoffstreifen ca. 7 mm dehnen

o |
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