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Wir freuen uns tGber |hre Treue zu unseren Produkten. Sie werden viel Freude und Erfolg
mit diesem Fluggerat haben, wenn Sie die nachfolgenden wichtigen Informationen
beachten.

Die ALIGN MRS Multirotor Steuereinheit wurde nach dem aktuellsten Stand der Technik
entwickelt und produziert. Es kommen hochprézise Sensoren und innovative
Regelsysteme zum Einsatz, die flr ein extrem stabiles und prazises Flugverhalten
sorgen.

Durch kompaktes, crashresistentes und aerodynamisches Design wird die zentrale
Elektronik geschutzt und der werkzeuglose Haubenschnellverschluss ermdglich einen
einfachen und schnellen Akkuwechsel.

Das Landegestell wird in mehrlagigem Spritzgussverfahren hergestellt und ist besonders
schlagfest. Die gummibezogene Landekufen sorgen fur sanfte Landungen und verhindern
ein Wegrutschen am Boden.

Bitte lesen Sie die nachfolgende Anleitung vor der Inbetriebnahme gewissenhaft durch und
bewahren Sie diese als Nachschlagewerk fiir spater auf.

-

P
QR CODES ZUM AUFRUF DER VIDEOANLEITUNGEN
N

Diese Anleitung versorgt Sie mit allen notwendigen Informationen fur die Einstellung und
den Betrieb Ihres Multicopters. Dartber hinaus bietet der Hersteller ALIGN auch Videos*
mit verschiedenen erganzenden Themen zu diesem Produkt. Diese finden Sie auf
folgender Webseite:

http://www.align.com.tw/multicopter-en/mr25/

*derzeit nurin englischer Sprache verfiigbar

Montage

Anleitung zum
Software Download

Einstellprozedur

Hinweise zum
Betrieb
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Ferngesteuerte Multicopter sind kein Spielzeug, enthalten high-tech Bauteile und verfligen tber
Motoren mit sehr hoher Leistung. UnsachgeméRer Umgang kann zu erheblichen Schaden oder
sogar zum Tod fuhren. Es ist zwingend notwendig die geltenden Gesetze und Richtlinien fir den
Betrieb von funkferngesteuerten Modellen einzuhalten. Lesen Sie diese Anleitung gewissenhaft
durch und stellen Sie die Sicherheit Ihrer Person sowie anderer in Ihrer Umgebung sicher, wenn
Sie ferngesteuerte Modelle benutzen.

Wir empfehlen die Hilfe von erfahrenen Modellflugpiloten im Vorfeld in Anspruch zu nehmen. Sie
kénnen beim Einstellen und Einfliegen zur Seite stehen. Auch Flugsimulatoren erleichtern den
Einstieg in den Flugmodellsport.

Der Bau und Betrieb erfordert technisches Verstandnis, handwerkliches Geschick und
sicherheitsbewusstes Verhalten. Auf Fehler und Nachlassigkeiten beim Bau oder Fliegen haben
sowohl Hersteller als auch Handler keinen Einfluss, deshalb weisen wir ausdricklich auf diese
Gefahren hin. Jegliche Haftung ist ausgeschlossen.

Schéden die aus Modifikation oder Unféllen entstehen sind nicht durch die Gewéhrleistung
abgedeckt. Eine Riuckgabe in diesen Féllen ist ebenfalls ausgeschlossen. Bitte wenden Sie sich
an lhren ortlichen Fachhandler wenn Sie eine technische Beratung oder Ersatzteile bendétigen
oder wenn Probleme beim Betrieb oder bei der Wartung auftauchen sollten.

Multicopter enthalten Elektronik welche durch &uflere Einflisse wie Magnetfelder oder
Funksignale beeinflusst werden kann. Fur Verlust oder Beschadigung von Multicopter, der
Kamera oder anderer Teile aufgrund solcher elektromagnetischen Stérungen kénnen wir nicht
haftbar gemacht werden, da die Ursache auferhalb unserer Kontrolle liegt.

Als Benutzer dieses Produkts sind Sie allein fiir verursachte Schaden an sich selbst, an
anderen oder am Eigentum anderer verantwortlich!

g
-
GEFAHRENHINWEISE
N
Unter keinen Umsténden durchfiihren oder missachten.
A W Eine Falschanwendung durch Missachtung dieser Anweisung kann zu
arnung Schaden oder Verletzungen fuhren.
AAchtung Eine Falschanwendung oder Missachtung dieser Anweisung stellt eine
Gefahr dar.
\
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®Fliegen Sie nur an geeigneten Platzen ohne Personen zu gefdhrden. Fliegen Sie nicht in
geschlossenen Raumen oder in der Ndhe von Menschen. Ausfélle und Abstirze als Folge
mangelnder Wartung, Pilotenfehler oder Funkstérungen kénnen auftreten. Die Piloten sind
verantwortlich fir ihre Handlungen und die daraus resultieren Schaden und Verletzungen
wahrend des Betriebs von ferngesteuerten Modellen.

eKontrollieren Sie vor jedem Flug alle sicherheitsrelevanten Teile wie z. B. Propeller,
Schrauben, Rahmen, etc.

o J

4 )
Auswahl eines geeigneten Flugplatzes

N N

Flugmodelle erreichen hohe Geschwindigkeiten und stellen dadurch eine

potentielle Gefahr dar. Fliegen Sie nur an dafiir zugelassenen Orten mit einem
weitrdumigen und flachen Fluggebiet, frei von Hindernissen. Fliegen Sie nicht in
der Nahe von Gebauden und Hochspannungsleitungen, um sich und Ihr Modell
zu schitzen. Vermeiden Sie Gegenden mit elektromagnetischen Stérungen. T
Vom Fliegen bei widrigen Bedingungen wie z. B. Regen, Wind und Dunkelheit A

wird dringend abgeraten.

-

-
Ordnungsgeméfer Betrieb
\-

Verandern Sie nicht die urspringliche Bauweise des Modells. Verbauen Sie nur
die in der Anleitung aufgefihrten Ersatzteile, um eine einwandfreie Funktion zu
gewahrleisten.

Betreiben Sie das Modell im dafiir vorgesehenen Rahmen und beachten Sie die
maximale Nutzlast. Dieses Produkt ist fir den privaten Gebrauch bestimmt und
der Pilot sollte mit dessen Umgang vertraut sein. Befolgen Sie die fur lhre Reglon
geltenden Gesetze im Umgang mit diesem Modell.

Bitte achten Sie die Privatsphére lhrer Mitmenschen und die allgemeinen \
rechtlichen Rahmenbedingungen.

-

\-

p
Hinweis zu Lithium Polymer Batterien
\-

Lithium Polymer Batterien sind in der Handhabung deutlich

anspruchsvoller als normale Alkaline oder Ni-Cd/Ni-MH Batterien. Den
Sicherheitshinweisen zu Lithium Polymer Batterien ist unbedingt Folge
zu leisten. Falschbehandlung von Lithium Polymer Batterien kann zum
Brand fUhren und schwere Sach- oder Personenschaden verursachen.
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-

-

e ™
Feuchtigkeit vermeiden
N y
Die empfindliche Elektronik eines RC Modells darf weder Feuchtigkeit noch
anderer Verunreinigung ausgesetzt werden. Verwenden Sie das Modell nicht bei
Regen oder Feuchtigkeit.
0
\
J
f N
Fliegen Sie nicht unbeaufsichtigt
\- y
Uberpriifen Sie vor dem Einschalten des Senders eine eventuelle
Belegung lhrer Frequenz. Stérungen durch Kanaldoppelbelegung fihren
zum Absturz.
Wir empfehlen die Hilfe von erfahrenen Modellflug-Piloten im Vorfeld. Sie
kénnen beim Einstellen und Einfliegen zur Seite stehen. Auch
Flugsimulatoren erleichtern den Einstieg in den Flugmodellsport.
J
4 J )
Sicherer Umgang
N y
Fliegen Sie nur, wenn es Ihre Verfassung zul&sst. Verlieren Sie Ihr Modell nie aus
den Augen und lassen Sie es nie im eingeschalteten Zustand unbeaufsichtigt.
Schalten Sie das Modell nach der Landung unmittelbar aus. |
g
J
4 )
Vorsichtig vor den rotierenden Propellern
N y
Wahrend des Betriebs bewegen sich die Propeller mit hoher Drehzahl und
verursachen bei Berihrung Schaden an Leib und Gegenstanden. Halten
Sie beim Umgang mit dem Modell Gesicht, Augen, Hande und lose
Kleidungsstiicke von den Rotoren fern. Fliegen sie immer mit sicherem
Abstand zu Zuschauern, zu sich selbst sowie zu umgebenden ﬁ
Hindernissen. B ‘
L o
. J
4 )
Vermeiden Sie extreme Temperaturen
\- y

RC Flugmodelle bestehen aus unterschiedlichen Materialen wie CFK
und PE. Die verwendeten Kunststoffe der Bauteile reagieren
empfindlich auf sehr hohe und auch sehr niedrige Temperaturen.

Bewahren Sie das Modell bei Zimmertemperatur, fern von Heizkorpern
oder Ofen auf.
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WFE5 Racing Quad

Horizontale
Motoraufnahme

einfachen und schnellen Akkuwechsel.

ein Wegrutschen am Boden.

WHE5P Racing Quad

Nach oben
versetzte
Motoraufnahme

Die ALIGN MRS Multirotor Steuereinheit wurde nach dem aktuellsten Stand der Technik
entwickelt und produziert. Es kommen hochprazise Sensoren und innovative
Regelsysteme zum Einsatz, die fur ein extrem stabiles und prazises Flugverhalten sorgen.

Durch kompaktes, crashresistentes und aerodynamisches Design wird die zentrale
Elektronik geschitzt und der werkzeuglose Haubenschnellverschluss ermdglich einen

Das Landegestell wird in mehrlagigem Spritzgussverfahren hergestellt und ist besonders
schlagfest. Die gummibezogenen Landekufen sorgen fir sanfte Landungen und verhindern

Austattungsmerkmale

@ Zentrale Steuereinheit

Einstellbar via Smartphone App

Bluetooth Schnittstelle

Individualisierbare LED Beleuchtung

Automatisches Kamera Gimbal

e
3
G
2

Dt (9

Full HD Video Aufnahme

On Screen Display

First Person View

D)

Drehmomentstarke und effiziente
Motoren

@ Intelligentes Akkumanagement

Crashresistentes, aerodynamisches Design

Einstellbarer Motoranstellwinkel

Einstellbare, multifunktionale Kamera

Fernausl6sbare Foto/Video Funktion

Kunstflugmodus

&3 Ortungspiepser
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Fernsteuersender mit mindestens 6 Empfénger mit einzelnen Steuerausgéngen,
Steuerkanélen (9 Kanéle empfohlen) Summensignalausgang oder
far Flachenmodelle oder Multicopter Satellitenempfanger

i¢ A
'T°,

- oder
RCC-3SX RCC-4SD
: V Monit Balancer Balancer 1300 ~1800mAh
PPV Brillg PPV Monitor Ladegerat Ladegerat Lipo Akku 3S

www. fredkwdre.com

MR25/MR25P Racing Quad

Mr25 Propeller

5045 x4(R Propeller x2 / L Propeller x2)
6040 x4(R Propeller x2 / L Propeller x2)

Mr25 Aufkleber
Ersatzteile

Zirkular polarisierte Sendeantenne

-
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MR25/MR25P Racing Quad

Rechtsdrehende Propeller
am Kreis erkennbar

Mr25 Propeller

5045 x4(R Propeller x2 / L Propeller x2)
6040 x4(R Propeller x2 / L Propeller x2)

|

Zirkular polarisierte
Sendeantenne

Empfénger Signalkabel x2

S.BUS Anschlusskabel x1

schwarzer
Schrumpfschlauch

Align MR25 JR/Spektrum
Satelliten Adapter x1

Klettband x3
(Haken x1 / Flausch x2)

4

Doppelseitiges Klebeband x1

>

Klettschlaufe x1
Flexibler Druckverschluss x2

Verkleinertes Bild

z m
Gt
Dl FT ma
e T

MR25 Aufkleber x1

Inbusschlissel

Ersatzteile

e® 17

Dampfungsgummis x2
Linsenkopfschrauben
M2.5x6mm x2
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Der MR25 ist in zwei Varianten erhéltlich. Der MR25 mit horizontalen Motorarmen und der
MR25P mit nach oben versetzten Motoren. Beide sind zu 95% ready-to-fly. Sie haben die
gleichen technischen Daten, sind gleich zu montieren und einzustellen. Beide weisen die gleiche
Flugperformance auf. Die Anleitung erfolgt am Beispiel des MR25.

\- 4
o7h )
Hauptrahmenmontage
o J
4 )
1 Kabinenhaube abnehmen
\o v
Entnehmen Sie die Rahmenbaugruppe aus dem Karton. Nehmen Sie die Kabinenhaube
ab:
1. Heben Sie vorsichtig die Kabinenhaube an der Vorderseite an.
2. Ziehen Sie die Kabinenhaube nach vorne aus der Verriegelung.
Ersetzbar durch zirkular polarisierte Bequemer
Sendeantenne fir stabilere Bildibertragung Haubenschnellverschluss
(benotigt kompatible Antenne am fir einen einfachen
Empfangsgerat) Akkuwechsel
X /
Mehrfach gespritzte Kunststoffkufen
ermdglichen ein sanftes Landen. Die
Heben Sie die Kabinenhaube Gummierung verhindert Wegrutschen
vorn um 15° nach oben an und am Boden.
ziehen Sie die Haube aus der
hinteren Verriegelung
Vor dem Einschalten muss die 5,8 GHz Antenne korrekt montiert sein! Wird das
Sendemodul ohne Antenne betrieben flie3en sehr hohe Stréme. Dadurch kann die
Sendeelektronik zerstért werden.
. J




(
2 Kamerakabel l6sen
\

Ldsen sie das Kamerakabel vortibergehend von der Kameraplatine:
1. Lésen Sie den Verschluss in Flugrichtung.
2. Entfernen Sie vorsichtig das Flachbandkabel.

Merken oder fotografieren Sie sich die
originale Kabelposition fir den
Wiedereinbau.

Videoplatine

Flachbandkabel




-
3 Empfangereinbau
\

Lésen Sie die M2.5x6mm Linsenkopfschrauben der oberen Rahmenplatte und montieren Sie
den Fernsteuerempféanger auf deren Unterseite.

Wir empfehlen vor Einbau den
Empfanger an den Sender zu
binden! Der Bindvorgang hangt vom
Empfangertyp ab. Den genauen
Ablauf finden Sie in der Anleitung
des Fernsteuersystems.

Linsenkopfschaube
M2.5x6mm

Obere Kamerahalterung

Empfénger

Optionale
Ausstattung

6-Achs-Sensor

Flexibler
Druckverschluss

1. Befestigen Sie die Antenne mit dem Flexiblen

Druckverschluss. Achten Sie darauf, dass der Empfanger
nicht auf dem 6-Achs-Sensor aufliegt.
Dies fuhrt zu einem schlechten
Flugverhalten.

N . - Ermof

2. Fuhren Sie die Antenne durch die untere mptanger

Platte aus der Kabinenhaube heraus.

Kabinen- ]
/ haube .
Empfénger 5
Antennen
6-Achs-Sensor

b J

10
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4 Hauptrahmenmontage
\-

Montieren Sie nach dem Empféngereinbau die beiden
Kamerahalterungen, die obere Rahmenplatte sowie
die 2.5 x 6mm Linsenkopfschrauben.

Verschluss

Flachband: 17
kabel @

Linsenkopfschraube

D
() “ M2.5x6mm
! “

SchlielRen Sie das Flachbandkabel
nach der Rahmenmontage an. Achten
Sie auf die korrekte Verriegelung.

Achten Sie bei der Montage auf einen verzugfreien
Zusammenbau des Rahmens. Legen Sie ihn hierzu
auf eine ebene Unterlage wie z. B. einer Glasplatte.
Kontrollieren Sie alle Schrauben auf festen Sitz.

Kontrollieren Sie vor jedem Flug alle sicherheitsrelevanten Teile wie Propeller, Propellermuttern,

Motorarme, Hauptrahmen, etc. auf sicheren Sitz sowie auf Beschadigungen, um Gefahren zu
vermeiden.

11
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5 Empfangeranschluss
\

Schlielen Sie Ihren Empfénger wie unten gezeigt am entsprechenden Steckplatz auf der
Zentraleinheit an.

cocoo oo ooo0o0 \
/ O {@B@) w O 050 90— o F ¢ E=T%)
o O O, I=azol o Mo Ea@ O
g e Bsp 0
A

Q00 " & 1T ool
o ] L

ANIEN
M425BA0

O
O
(ON @)
g,
L]
[imi]
00000000000

ATHRE —. 89, o

] o B - 1
Anschlussleiste L
fiir Empfanger Zentraleinheit
Anschlussmadglichkeiten
a) JR/Spektrum Satellit b) JR DMSS Satellit
———7J ———7
o o
) e) ° e}
° o ° o
® © @ (<] o o © ® © o
Gelb = Gelb =
Braun Braun
L = L =
Achten Sie auf korrekte L Achten Sie auf korrekte _
Polung des Steckers! Polung des Steckers!
Das braune Kabel muss Das braune Kabel muss
der AuBenwand am der AuBenwand am
nachsten sein. néchsten sein.
Schwarzer Schwarzer
X - Schrumpfschlauch Schrumpfschlauch
Satelliten Adapter Satelliten Adapter
Braun Gelb
Rot i Braun
Gelb Rot

7
Wechsel auf 4-Pin-Stecker

Optionales Bauteil

Verwenden Sie nur das beiliegende spezielle
Satelliten Anschlusskabel fur Align/JR oder
Spektrum Satelliten. Fremdprodukte kénnen
zu Schaden fuhren.

12



Empfanger Anschlussméglichkeiten

c) Futaba S.BUS/ JR X.BUS/ FS iBUS d) Standard Empfénger

S
18

Qo © g

(]

@ {
ogo
(CNceN e
o

o

© 0 o
o o ad
(el e ]

LJ
L

Wei Belegung
Rot
Schwarz ‘ ROLL||GIER. {
[ + ||NICK||CH5 —
Schlieflen Sie den Stecker - ||GAS||CH6
in dieser Polung an.

I+ o]

1. Bei der Verwendung von JR X.BUS Summensignal oder eines DMSS Einzelsatellits muss

der ,Modus A" im Sender ausgewahlt werden.
2. Der Anschluss von Standardempféangern unterstitzt nur 6 Kanéle. Die Kamera und das
Gimbal kédnnen daher nicht Uber den Fernsteuersender bedient werden.

- Halten Sie sich bei der Empfangermontage an die Anleitung. Ein Standard-
[:' '] Empfénger darf nur mittels der mehrfarbigen Anschusskabel verbunden werden.
= Verwenden Sie keine normalen Patchkabel an diesen Anschlissen, die Spannung
aus dem Empfanger wiirde das MRS zerstéren.

13
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(—rzAkkuinstallation

& N

Befestigen Sie den Akku auf der oberen Rahmenplatte. Mit der Akkuposition wird der korrekte
Schwerpunkt eingestellt.

Schwerpunkt (CG)

Akku

Empfohlener Akkutyp
3S 11.1V
1300mAh ~ 1800mAh

o] iO O o

' Schwerpunkt

Halteposition
Schwerpunkttest

Die Schwerpunkteinstellung kann die Flugstabilitat
und Flugleistung (vor allem im manuellen Modus)
beeinflussen. Achten Sie unbedingt auf eine
korrekte Schwerpunktlage.

Maximale Akkugréfie

36mm
Einfacher Schwerpunkttest 93mm 4\1
21mm

Halteposition
Schwerpunkttest

Heben Sie das Modell von beiden Seiten am

vorgegebenen Haltepunkt um die Schwerpunktlage zu
kontrollieren. Verschieben Sie falls notwendig den Akku um
das Modell korrekt auszubalancieren.

14
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rgKabinenhaube anbringen

A

1. Schieben Sie die verdeckt liegenden Laschen an

der Kabinenrlckseite unter die Haubenverschlisse.

.. . . . N Bequemer Haubenschnellverschluss fir
2. Driicken S!e d_|e K_abmenhaube vqu|cht|g einen einfachen Akkuwechsel

nach unten bis die Pins in ihren Position
arretieren.

>

£ <
s
7,

Kabinenhaube von' innen

Kabinenhauben

%
(/g - 4.'[’?(\1 i

S

Laschen

Platzieren Sie die-Laschen-unter den
Haubenverschlissen

Achten Sie auf die korrekte Arretierung der Die Kabinenhaube muss immer angebracht
Laschen, um ein versehentliches Losen im werden, um Verwirbelungen im Flug zu
Flug zu vermeiden. vermeiden.

15
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Propellermontage
(S J
e N
1 Motordrehrichtung
N y
Die Motordrehrichtung entnehmen Sie der Motorglocke. Die Propellerdrehrichtung muss mit
der Motordrehrichtung Ubereinstimmen. L Motor: L Propeller. R Motor: R Propeller.
f @\) =i
?\'-\/N;g Yt s
R: Im Uhrzeigersinn L: Gegen den X /
— Uhrzeigersinn A
\ J
4 N
2 Propellerdrehrichtung
N\ J
R Rechtsdrehender Propeller R Rechtsdrehender Propeller mit sichtbarem Kreis MOtOfd rehrichtungsdiagramm
L Linksdrehender Propeller ohne Kreis L Linksdrehender Propeller
Vermeiden Sie Koérper- und Augenkontakt mit
den rotierenden Propellern. Halten Sie bei
laufenden Motoren Abstand zu Zuschauern
um Unfallen vorzubeugen.
Das Material der Propeller ist so gewahlt, dass es bei Kollisionen mit Objekten bricht um die
Motoren und Elektronik zu schitzen und mdgliche Schdden am Modell zu reduzieren. Die
Propeller sind Verschleilbteile und missen regelmé&Rig kontrolliert und getauscht werden. Vor
allem nach Kollisionen oder bei auffalligem Laufgerdusch, um Schaden an Personen und
Modell zu vermeiden.
Eine falsche Motorreihenfolge oder Anderung der Motor-/Propellerlaufrichtung fiihrt zu
einem sofortigen Uberschlag des Modells beim Start. Unkontrollierbare Gefahrensituationen
sind die Folge.
. J

16
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3 Propeller sichern
\-

Nehmen Sie die Propellermuttern ab. Montieren Sie die Propeller. Achtung: Die Drehrichtung des

jeweiligen Propellers muss zur Angabe auf der Motorglocke passen. Ziehen Sie die Muttern fest
aber nicht mit Gewalt an.

Propellermutter

S

Propeller

L: Gegen den
Uhrzeigersinn

Y { | Multirotor
k\/f Brushless Motor

Rechtsdrehende
Propeller sind mit einem
Kreis gekennzeichnet.

R: Im Uhrzeigersinn

Wir empfehlen dringend die Nutzung der originalen Align
Propeller (6040/6045/6050). Unsachgemaler Gebrauch
fuhrt zu Schaden an Motor oder Elektronik und kann zu
Unfallen fuhren.

Ziehen Sie die Propellermuttern
fest an.

Propeller Drehrichtungen

Kontrollieren Sie die Drehrichtungsmarkierungen auf
Motor, Propeller und Mutter wie in der Anleitung
beschrieben. Eine falsche Montage kann zu
Verletzungen fuhren.

Halten Sie das Modell beim Drehrichtungstest nicht in der
Hand und achten Sie darauf, dass sich keine losen
Gegenstande in der Nahe der Propeller befinden.
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ntelligentes Akkumanagement

W

) N—

()

]

Rucklicht/ — — Rucklicht/

Richtungsanzeige Richtungsanzeige

links rechts
Ein-/Ausschalter— L—— Akkuzustand LED Anzeige

Akkuzustand Anzeige Akustisches Einschaltsignal
Akkustand LED Anzeige Akkustand Zustand Akustisches Signal
10000 75%~100%
Nach einem optischen Signal
(Akkustand LED leuchten aufsteigend)
I I I D 50%~75% Einschalten | folgen vier Téne.
Die RGB LEDs leuchten pulsierend auf.
10 25%~50%
0/ ~9EO Fehler beim | Nach einem akustischen Signal
I D D D 0%~25% Einschalten | blinken die LEDs schnell.

Einschalten

und die RGB LEDs blinken.

Akkustand priufen: Den Taster kurz driicken.

Einschalten: Den Taster driicken und fur 3 Sekunden halten bis alle Akkustand LEDs leuchten

Ausschalten: Den Taster driicken und fir 3 Sekunden halten bis alle LEDs erléschen.

Automatisches Ausschalten

Der MR25/MR25P ist mit einem intelligenten Akkumanagement ausgestattet und schaltet sich
nach einer vordefinierten Zeit nach dem Landen automatisch aus. In der Werkseinstellung ist
diese Funktion deaktiviert, kann aber je nach Bedarf eingeschaltet werden.
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1,
Fluglage- und Navigationslicht
N

Unterboden-
beleuchtung

Riicklicht / Richtungsanzeige

Beleuchtung (vorne) /

Die LEDs der vorderen Motorgondeln
leuchten automatisch in einer anderen
Farbe als die hinteren LEDs
(Komplementéarfarbe zu Rot und Grin).

Auf der Unter- und Riickseite sowie an den Motorgondeln befinden sich ultrahelle RGB LEDs.
Uber die Smartphone App kénnen Sie Gber 16 Millionen mdgliche Farbkombinationen einstellen,
fur eine gute Sichtbarkeit und zur Unterscheidung von Multicoptern in einer Gruppe.

Die LEDs der Unter- und Ruckseite als auch die der hinteren Motorgondeln leuchten in der
gleichen ausgewahlten Farbe. Die LEDs der vorderen Motorgondeln leuchten zur besseren
Fluglageerkennung automatisch in einer anderen Farbe (Komplementérfarbe zu Rot und Grin).

Beleuchtung (hinten)

Racklicht / Richtungsanzeige

Mode 1 Mode 2

KnUppelbewegung

Rucklicht / Richtungsanzeige

Den Nick-Kntiippel ziehen
zum Abbremsen

Durchgéangiges Rucklicht = Fliegen
Schnell blinkendes Riicklicht = Bremsen

O\ o [ 'Gg, %'o'@.
o%@}" o:
[ ]e I le

Gieren rechts
flr Rechtskurve

Gieren links
far Linkskurve

Wahrend der Rechtskurve blinkt das
rechte Licht.

Wahrend der Linkskurve blinkt das
linke Licht.
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Zur Erkennung der Vorderseite werden die LEDs an den vorderen Motorgondeln automatisch in
einer anderen Farbe beleuchtet.

Die Farbe und Helligkeit der hinteren RGB LEDs ist individuell in der App einstellbar.

Farbtabelle

Farbe -Orange Gelb Blau Weil3 Aus

R 255 | 255 | 255 0 0 255 | 255 0
G 0 150 | 255 | 255 0 0 255 0

B 0 0 0 0 255 | 255 | 255 0

Es ergeben sich mehr als 16 Millionen Farbkombinationen.
Die Tabelle oben zeigt nur die Grundfarben. Eine detaillierte o ey doam
Beschreibung der Einstellung finden Sie auf S. 36 der
Anleitung.

Motoraufnahme LED Beleuchtung Anschluss

M4 /M1 mln LED Beleuchtung
B
Stromversorgung
A\YA Strom
Litze V nicht
Uberkreuzen
M3/M2
R GBYV
B GR T— A\YA Strom
/ eBIau
Strom .Grun
.Rot
1.Die Litze V darf nicht Gberkreuzt werden.
2.Behandeln Sie die Steckverbindungen sorgféltig. Eine Verletzung des Kabels oder ein
Kurzschluss kann zum Absturz fUhren.
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MR25 Videoaufnahme und Funktionen

Die Schutzkappe schitzt die Linse
gegen Verkratzen. Entfernen Sie die
Kappe vor dem Fliegen.

Zuerst die Aufnahme beenden, dann
die MR25 Elektronik bzw. Kamera
ausschalten, um Aufnahmen auf der
SD Karte sicher zu speichern.

System Update

TS T &

MRS—

GND——
5V
AVOUT—

Micro USB/AVout———— |

1. Die MR25 Kamera unterstitzt die
Aufzeichnung auf eine SD
Speicherkarte

2. Es werden SD Karten mit maximal
32GB Speicherkapazitat
unterstitzt.

e
—
\
Schutzkappe
~ Obijektiv
MR25 Kamera
Steuereinheit
o T o
- <— ON/OFF
Micro SD Speicherkarte ccre
<— MODE Taster
Optionales Zubehor g Aufnahme/
ufnahme
‘ Ausloser
REC
o o g
© —— mily © LED 1
LED 2
LED 3

—— Micro SD Speicherkarte /

Modus Anzeige

LED 1 1080P Video Modus
LED 2 720P Video Modus
LED 3 Foto Modus

Kamera Funktionstaster

ON/OFF

Ein/Aus: Taster driicken und gedrickt halten

MODE Taster

Modus Taster: Taster kurz driicken

Aufnahme/Ausléser

Aufnahme/Ausloser: Taster kurz driicken

Kameraeinstellungen Menii

Einstellung der Kamerafunktionen auf dem FPV Display nach Einschalten der Kamera

ON/OFF

Taster dricken um in das Menu zu gelangen.

MODE Wechsel

Taster driicken um durch die Funktionen zu blattern.

Aufnahme/Ausloser

Taster driicken um Funktionseinstellung auszuwahlen

Die MR25 Kamera unterstitzt die PAL Video Ausgabe
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Verkabelungsschema

ﬁﬂ%ﬂﬁﬂ T

[ |

fﬁj fﬁﬁﬁj MR25 Video Recorder

[ 1

2 PIN / 3 PIN
A Vorne T
O T~~~ = (@)
SRS
)
— =
> Achten Sie beim Stecker
< auf die Polung
-0
XX z t+!
Hauptplatine - W = o+
X X =

Das Kamera Adapterkabel hat zwei unterschiedliche Anschlussseiten. Verbinden Sie die
beiden 2- und 3-poligen Stecker mit dem Videoboard. Achten Sie dabei auf polungsrichtigen
Anschluss. Der 5-polige Flachstecker wird mit der Hauptplatine verbunden. Dieser Stecker
verflgt nicht Gber einen Verpolschutz! Achten Sie deshalb besonders sorgféltig darauf, dass
die Markierungen TX, RX, AV, + und - mit den Anschlissen auf der Hauptplatine
Ubereinstimmen. Eine versehentliche Verpolung zerstért Kamera und Hauptplatine! Achten Sie
daruber hinaus darauf, die Anschlusspins nicht zu verbiegen. Abgeknickte Pins kdnnen einen
Kurzschluss verursachen und Fehlfunktionen zur Folge haben.
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c
ngj)S.SGHz Videoiibertragung und Funktionen

N

D Kanalanzeige
CH

AUGN] ! Kanalwechsel Video IN
[ 0 _ GND
@ A
Yy
Ty 719V IN

|

Vor dem Einschalten muss die 5,8GHz Antenne korrekt montiert sein. Einschalten ohne
Antenne fuhrt zu stark erhéhter Stromaufnahme. Dadurch kann die Sendeelektronik

zerstort werden!

Kanaltabelle zur einfachen Ubersicht. Achten Sie vor dem Einschalten des Modells auf
eventuelle Doppelbelegungen.

DEE )
Verkabelung
A Vorne Fig>0

5.8GHZ Videosignal Sender

o L]
[ini] T i) ke
ﬂ 0000000 0CO0O00O
O

Hauptplatine Achten Sie auf korrekten Anschluss




MRS'Software'lnstallation'und'Setup

www.frecdkwere.com

Entfernen Sie zu lhrer eigenen Sicherheit alle Propeller bevor Sie
mit dem Setup beginnen.

Software Download und Installation

Das MRS ist mit der zum Auslieferungszeitpunkt aktuellen Version ausgestattet. Fir aktuelle
Informationen und neueste Software-Versionen besuchen sie die ALIGN MRS Webseite.

1.Stellen Sie den Modelltyp an Ihrem Sender entweder auf Flugmodell oder Multicopter. Das
MRS wird nur mit den Modellltypen Flug oder Multicopter erfolgreich arbeiten.

PARAMETER (1/3)
RESET» Execute
1A 4433 ACROBATIC

RX> S-FHSS ’C@
ALT> ON

2.Scannen Sie den nebenstehenden QR Code um auf die ALIGN Webseite
zu navigieren. Alternativ suchen Sie nach ,ALIGN MRS im iOS oder
Android App Store.

http://www.align.com.tw/download-en/mrs/

) ANDROID APP ON #_  Download on the
Kompatibelzu  [EeEET K YRS

3.Schalten Sie Ihren Sender und den Multicopter ein.

ooe_>

Sender EIN

 Driicken und fiir 3 sec. halten
um einzuschalten




(2 Einstellung

N

Programm Start Seite:

Beim Start der Software erscheint ein Eingangsbild flir ca.2
Sekunden.

MRS Haftungsausschluss:

Beachten Sie alle Vereinbarungen zum ALIGN MRS
System und der Lizenzierung von ALIGN Cooperation Ltd
Produkten und Dienstleistungen zwischen der ALIGN ——
Cooperation Ltd die sich aus einer Bestellung ergeben. A " ata)
Diese Vereinbarung, jeweils beiliegenden Nachtrage und & : A
zugehorigen Bestellunterlagen regeln Anspriche auf -—;,—-‘
Kundenservice/Zugang und Verwendung der Produkte und S
Dienstleistungen (nachfolgend die Software genannt). p= MRS sucn

MRS APP V1.0
MRS Firmware V1.0

Verbindungsstatus:

Grun: erfolgreiche Verbindung
Rot: keine Verbindung

W
MRS APP V1.0

Nach erfolgreicher Verbindung zum MRS wird die MRS Firmware V1.0

installierte Firmware Version und die Software
Version der Smartphone-App dargestellt.

MRS Setup Menu

Tippen Sie auf das Feld ,MRS
Einstellmenid® um in das Einstellmenti zu
gelangen.

MRS Einstellungen

Alle Einstellungen kénnen direkt aus diesem
Menu aufgerufen werden. Wir empfehlen aber,
die Einstellungen in der empfohlenen Abfolge
des Setup-Menls vorzunehmen.
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p
1 Ubertragungsart
N\

Das MRS unterstutzt
konventionelle Empfénger,
Futaba S.BUS, e e AL
Align/FS i.BUS, :
Spektrum/JR DSM2 SAT,
JR X.BUS (Nur Mode A) und
JR DMSS SAT -Empfanger.

Der Bindevorgang unterschiedlicher Empfangertypen und -
marken variiert zwischen den Systemen. Bitte beachten sie

die Vorgaben der Hersteller bezuglich Verkabelung und
Bindeprozedur.

Futaba S.BUS

Bitte achten Sie auch auf Ankiindigungen von ALIGN zum
MRS System beziuglich Neuerungen und Unterstitzung von

zusatzlichen Empfangertypen. Té%%?gt%:n?‘uufrg%SieFAelljdswah| .
speichern
. J
-
2 RC Sender Einstellung
N J

Kanal 1-4

Knippelwege und Endpunkt Einstellungen:
1) Stellen Sie alle Endpunkte auf 100% und alle Trimmungen/Subtrim auf 0.

2) Bewegen Sie beide Knippel am Sender und achten Sie auf die richtige Steuerrichtung in

der Software. Falsche Laufrichtungen kédnnen Sie mit dem Setzen des Hakchens bei
,Inv.“ korrigieren.

1t YRS UGN

MES Setting

Transmitter

Transmitter

Vor Vollgas Voligas Vor |:||:||::> Aileron RE‘VEI’SE
Unks@RemsLinks@Remis |_inks<§>Redwts Links{%}Rechs Left Right

Zurick Leerlauf Leerlauf Zurick
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3) Tippen Sie auf das Feld , Kntppelkalibrierung“ und bewegen Sie alle Knlppel in ihre
Endpositionen. Beenden Sie den Vorgang mit dem Drlicken der Schaltflache ,Fertig®.

Thrattle

L

Stick travel calibration

Complete

Bewegen Sie beide Knlppel in ihre
Endpositionen @ Beenden mit ,Fertig*

.

p
3 Schaltfunktionen zuweisen
N\

Kanal 5| CH5 Motoren

Weisen sie Kanal 5 einen 2-Wege Schalter zu um die Motore zu sichern/aktivieren.

Sender Motorschalter

A gesichert
CHS Maotor Arm

aktiviert
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Kanal 6| CH6 Flugmodus

Weisen Sie Kanal 6 einen 3-Wege-Schalter zu um zwischen den Modi Stabilisierung, Normal
und Sport zu wechseln.

CH6 Flight Mode WE=verse

@ AStabiIisierungsmodus

- Normal Modus
Die Schaltereinstellungen

variieren zwischen den
v unterschiedlichen
Sport Modus Fernsteuersystemen und
kénnen auf Wunsch

eingestellt werden.

Fluganfangern wird zum Stabilisierungsmodus in der ersten Schalterposition geraten.
Das Fliegen im Manuellen/Sport Modus ist deutlich schwieriger und kann zum
Kontrollverlust oder Absturz fihren.

Bei der Verwendung eines 6-Kanal Senders sind Kanal 7-9 einer festen Einstellung
zugeordnet. Diese kann in der App geandert werden.

Kanal 7| Gimbal Modus

CH7 Gimbal Mode BEaverse

Automatische Neigungswinkel-Korrektur. Weisen Sie Kanal 7
einen 2-Wege-Schalter zu.

@ l Automatisch

Standardeinstellung: Automatisch
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Kanal 8 CH 8 Gimbal Winkel

Gimbal Winkel Anpassung - Weisen Sie Kanal 8 einen proportionalen Geber zu.

CH& Gimbal Angle Reverse

Drehpoti Schieberegler
T [T 1T [T

Standardeinstellung: 0°

Kanal 9 CH-9 Aufnehmen

. . . CHS Record Beverse
Kamera Start/Stopp - Weisen Sie Kanal 9 einen 2-Wege-Schalter
Zu.

Schalten Sie nach Aufnahmen zuerst die Kamera aus, dann den Stopp
MR25. Nur so werden Daten sicher auf der SD-Karte A
gespeichert.

Standardeinstellung: Video

.

(
4 Parameter
N\

Die MR25/MR25P Einstellwerte sind von Werk aus optimiert und bendtigen
keine Anderungen fiir einen erfolgreichen Erstflug. Das MRS erméglicht
unabhangige Wirkstarken fur den Manuellen und Stabilisierungsmodus.
Diese kdnnen Sie entsprechend lhrer Steuergewohnheiten anpassen.
Extreme Werte kbnnen die Flugstabilitdt und die
Flugperformance deutlich verschlechtern.

Stabilisierungsmodus: stabilisiert Fluglage

Manueller Modus: Steuerung durch den Pilot ohne
automatisierte Fluglagenstabilisierung. Diese
Funktion sollte nur von erfahrenen Piloten genutzt
werden.

Standardeinstellung: 50

.
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Stabilisierungsmodus

1. Roll

a. Bei schnellem seitlichen Schwingen den Wert in 5%
Schritten verringern.

b. Bei seitlichem Drift den Wert in 5% Schritten erh6hen. :
Attitude Mode

Alleron Gain

50% 100%

+

2. Nick

a. Beim schnellen Schwingen auf Nick den Wert in 5% Schritten

verringern.
b. Bei Drift auf Nick den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Elevator Gain

—

50% 100%

3. Gieren
a. Bei schnellem Schwingen um die Hochachse den Wert in 5% Schritten

verringern.
b. Bei Drift um die Hochachse den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Rudder Gain

50% 100%

-4

4. Maximalwinkel Roll

Den Maximalwinkel fir Roll im Stabilisierungsmodus anpassen:

a. Bei zu groRem Maximalwinkel den Wert in 5% Schritten reduzieren.
b. Bei zu kleinem Maximalwinkel den Wert in 5% Schritten erhéhen.

20°

Alleron Maximum Angle

50°

30



(
5. Maximalwinkel Nick

Den Maximalwinkel fir Roll im Stabilisierungsmodus anpassen:

a. Bei zu groRem Maximalwinkel den Wert in 5% Schritten reduzieren.
b. Bei zu kleinem Maximalwinkel den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Elevator Maximum Angle

20" 50°

6. Drehratenbegrenzung Roll

Die maximale Rolldrehrate im Stabilisierungsmodus anpassen:
a. Bei zu groRer Drehrate den Wert in 5% Schritten reduzieren.
b. Bei zu kleiner Drehrate den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Aileron Speed Limit

50% 100%

-+

7. Drehratenbegrenzung Nick

Die maximale Nickdrehrate im Stabilisierungsmodus anpassen:
a. Bei zu groRRer Drehrate den Wert in 5% Schritten reduzieren.
b. Bei zu kleiner Drehrate den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Elevator Speed Limit

B0% 100%

_|_

8. Dampfung
Die Ruckstellgeschwindigkeit zuriick in die Normallage im Stabilisierungsmodus

anpassen:
a. Bei zu hoher Rickstellgeschwindigkeit den Wert in 5% Schritten reduzieren.

b. Bei zu niedriger Riickstellgeschwindigkeit den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Return Speed

31




Manueller Modus

1. Roll

Schritten verringern.

a. Bei schnellem seitlichen Schwingen den Wert in 5%

b. Bei seitlichem Drift den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Manual Mode

Alleron Gain

2. Nick

Schritten verringern.

a. Beim schnellen Schwingen auf Nick den Wert in 5%

b. Bei Drift auf Nick den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Elevator Gain

50% 100%

+

3. Gieren

Schritten verringern.

a. Bei schnellem Schwingen um die Hochachse den Wert in 5%

b. Bei Drift um die Hochachse den Wert in 5% Schritten erhéhen.

Rudder Gain

50% 100%

_|_

Manueller Modus (Normal)

normales Fliegen:

reduzieren.

erhéhen.

1. Drehratenbegrenzung Roll (Normal)

Anpassen der maximalen Rolldrehrate fur FPV und

a. Bei zu groRer Drehrate den Wert in 5% Schritten

b. Bei zu kleiner Drehrate den Wert in 5% Schritten

Ajleron Speed Limit{Normal)

50% 100%

_|_
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2. Drehratenbegrenzung Nick (Normal)

Anpassen der maximalen Nickdrehrate fir FPV und
normales Fliegen:

a. Bei zu groRer Drehrate den Wert in 5% Schritten
reduzieren.

b. Bei zu kleiner Drehrate den Wert in 5% Schritten
erhohen.

Elevator Speed Limit(Normal)

— = 5

50% 100%

Manueller Modus (Sport)

1. Drehratenbegrenzung (Sport)

Anpassen der maximalen Rolldrehrate fir FPV und
normales Fliegen:

a. Bei zu groRer Drehrate den Wert in 5% Schritten
reduzieren.

b. Bei zu kleiner Drehrate den Wert in 5% Schritten
erhoéhen.

Aileron Speed Limit(Sport)

50% 100%

2. Drehratenbegrenzung Nick (Sport)

Anpassen der maximalen Nickdrehrate fir FPV und
normales Fliegen:

a. Bei zu groRer Drehrate den Wert in 5% Schritten
reduzieren.

b. Bei zu kleiner Drehrate den Wert in 5% Schritten
erhohen.

Elevator Speed Limit{Sport)

50%

® Verboten

Fliegen im Manuellen Modus dringend abgeraten.

Der Manuelle Modus ist nur fur erfahrene Piloten geeignet. Anfangern wird vom
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Einstellwerte und Auswirkung auf Flugverhalten

Wert zu hoch Wert zu niedrig Standard | p_ccond fiir
Wert
Roll Schnelles seitliches Seitlicher Drift 50
Schwingen
Nick Schnelles Schwingen auf Drift auf Nick 50
Nick
Gieren Schnelles Schwingen um Drift um Hochachse 50 Anfénger
Hochachse
Stabilisierungs- I\R/Ial)l(imalwinkel Den Maximalwinkel fiir Roll/Nick im Stabilisierungsmodus Fortgeschrittener
modus ° anpassen: 50
a. Bei zu groflem Maximalwinkel den Wert in 5% Schritten
Maximalwinkel reduzieren.
Nick b. Bei zu kleinem Maximalwinkel den Wert in 5% Schritten 50 Profi
erhéhen.
Drehraten- Die maximale Nickdrehrate im Stabilisierungsmodus
begrenzung | anpassen: 50
Roll a. Bei zu groRer Drehrate den Wert in 5% Schritten
D . reduzieren.
begrenzung b. Bei zu kleiner Drehrate den Wert in 5% Schritten erhéhen. 50
Nick
Dampfung Die Ruckstellgeschwindigkeit zurlick in die Normallage im
Stabilisierungsmodus anpassen. 50
Roll Schnelles seitliches Seitlicher Drift 50
Schwingen
Manueller Nick Schnelles Schwingen auf Drift auf Nick 50 Profi
Modus Nick
Gieren Schnelles Schwingen um Drift um Hochachse 50
Hochachse
Drehraten-
begrenzung _ 50
Manueller Roll Manueller Modus (Normal): FPV und normales Fliegen. _
Modus Drehrate Roll/Nick anpassen. Profi
Drehraten-
(Normal) begrenzung 50
Nick
Drehraten- 50
Manueller E?)glglrenzung Manueller Modus (Sport): FPV und normales Fliegen. Profi
Modus Drehrate Roll/Nick anpassen.
(Sport) Drehraten-
begrenzung 50
Nick

Der Manuelle Modus ist nur fur erfahrene Piloten geeignet. Anfangern wird vom
Fliegen im Manuellen Modus dringend abgeraten.
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5 Kameraeinstellung
N\

Kameraeinstellung:
a. Videoeinstellung: Bildgréfe.
b. Fotoeinstellunge: Bildgré3e und Belichtungskorrektur (E/V) YRS suGN

]

Bei jedem Verbinden des MRS Systems werden die
Kameraeinstellungen auf den Auslieferungszustand zurtickgesetzt.
Sie kdnnen die Einstellungen vor jedem Flug auf Ihre personlichen
Bedurfnisse einstellen.

Bitte achten Sie auch auf Ankiindigungen von ALIGN zum
MRS System bezlglich Neuerungen und Unterstitzung.

-

-
6 Gimbaleinstellungen
N\

Das MR25/MR25P Gimbal verfugt Gber eine automatische
Neigunskorrektur der Kamera. Alternativ kann auch ein fester
Winkel eingestellt werden.

Gimbal Modus:

1. Automatisch: Durch die automatische Neigungskompensation wird das
Kamerabild wahrend des Flugs zum Horizont ausgerichtet.

2. Feste Position: Der Kamerawinkel wird nicht fluglagenabhé&ngig
angepasst. Die Kamerawinkel betrégt 0°.

3. Kamerawinkelanpassung: Dem Gimbal wird ein fester Neigungswinkel
zugewiesen.
Trimmung Neigungswinkel: Trimmung fur den festen Neigungswinkel.

Automatisch Feste Position Kamerawinkelanpassung

Korrekturwinkel oben: 25°
Korrekturwinkel unten: 12°

Korrekturwinkel oben: 25°
Korrekturwinkel unten: 12°

12\ -~ -
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7 Sicherheitseinstellungen
N\

Das MRS ist mit einem intelligenten Akkumanagement ausgestattet
und schaltet sich nach einer vordefinierten Zeit nach dem Landen
automatisch aus. In der Werkseinstellung ist diese Funktion
deaktiviert, kann aber je nach Bedarf auf 5-10min eingeschaltet
werden.

Der empfohlene Schwellenwert fir die Unterspannungswarnung
liegt bei 10,5V.

)
8 LED Einstellungen
N\

Die Farbe der oberen und unteren LEDs sowie die der hinteren
Motoraufnahmen ist im Menu personalisierbar. Zur Erkennung der
Vorderseite werden die LEDs der vorderen Motoraufnahmen
automatisch farblich abgehoben.

RGB Einstellbereich 0 bis 255.
Helligkeit [Starke] Einstellbereich 0 bis 100.

Farbtabelle

E- Orange Gelb Blau Weily Schwarz
R 255 255 255 0 0 255 255 0
G 0 150 255 255 0 0 255 0
B 0 0 0 0 255 255 255 0

Heben Sie lhr Racing Quad von denen anderer ab! Mehr als 16 Millionen Farben sind méglich. Die Tabelle oben
zeigt nur die Grundfarben.
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O Einstelliibersicht
N\

Eine Ubersicht zur Kontrolle aller Einstellungen und Werte vor
dem Motortest.

Durch Tippen auf das Feld ,Zuriicksetzen® werden alle Setup Information
Einstellungen und Werte auf die Werkseinstellungen zurick Transritter Type
gesetzt.

1. Einstelliibersicht: Alle Einstellungen wie Empfanger Typ,
Gimbalmodus, Failsafe, Unterspannungsschutz ect.

2. Parameter Information: Alle Werte des Manuellen und
Stabilisierungsmodus.

.

-
10 Vorflugkontrolle (Motortest)
N\

Motortest 1

Wahrend des Tests wird jeder der Motoren nacheinander fir 0,5
Sekunden anlaufen. Beginnend von Motor 1 bis Motor 4. Achten Sie
darauf, dass sowohl die Drehrichtungen als auch die Reihenfolge
stimmen. Fliegen Sie das Modell auf keinen Fall wenn bei diesem
Schritt ein Fehler auftritt.

i
S

M3 M2

mes

LGN

Halten Sie immer ausreichend Sicherheitsabstand zu den drehenden Propellern.
Verletzungsgefahr!
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\1 1 Ortungspiepser

Nach dem Einschalten des MR25 kdénnen die Motoren gestartet werden.
Wenn nach dem Flug die Motoren wieder abgeschaltet werden und das
System langer als 0.5 bis 3 Minuten aktiv bleibt, dann wir der MR25 ein

lautes Tonsignal ausgeben um das Modell z.B. nach einer Aullenlandung
auffinden zu kénnen.

.

(3()" Screen Display (OSD)

N
-3 :..-“ tl
Gimbalmodus s Flugmodus
o/LoC
AUTOILOCK ATT: Stabilisierung
: . . s - RATE: Manuell
Gimbal : & T = = =
Neigungswinkel  F : Kameraeinstellung
1080P/720P/PHOTO
Flughorizont Aufnahme
S AR M 10
e (2 Rlilis V. SN 8 AL D) 0522~ Hf
Akku- Aktueller Flugzeit
spannung  Strom
Anzeigbare Systemdaten:
Gimbalmodus, Gimbal Neigungswinkel, Optlopal(.as Zubehar fir diese
Flughorizont, Flugmodus, Kameraeinstellung, Funktion: T T
Akkuspannung, aktueller Strom, Flugzeit, etc. .
P g g FPV Monitor

Optionales Zubehor

»———— <« Flughorizont

Der Flughorizont des OSDs stellt die aktuelle Fluglage des MR25 in Echtzeit dar. Andert sich die
Fluglage des Copters nach oben, unten, oder um Roll, folgt der auch der kiinstliche Horizont.
Somit ist eine prézise Aussage Uber die aktuelle Fluglage zum Horizont méglich.
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ok )
Auswahl eines geeigneten Flugpatzes
\ _

Flugmodelle erreichten hohe Geschwindigkeiten und stellen dadurch
eine potentielle Gefahr dar. Fliegen Sie nur an daflir zugelassenen
Orten mit einem weitrdumigen und flachen Fluggebiet ohne
Hindernisse. Fliegen Sie nicht in der Nahe von Gebduden und
Hochspannungsleitungen um sich und |hr Modell zu schitzen.
Vermeiden Sie Gegenden mit elektromagnetischen Stérungen. Vom
Fliegen bei widrigen Bedingungen wie z.B. Regen, Wind und Dunkelheit
wird dringend abgeraten.

-

Z :
Fliegen Sie nicht unbeaufsichtigt!

\ /

Uberpriifen Sie vor dem Einschalten des Senders eine eventuelle
Belegung lhrer Frequenz. Stérungen durch Kanaldoppelbelegung
fihren zum Absturz.

Wir empfehlen die Hilfe von erfahrenen Modellflug-Piloten im Vorfeld.
Sie kénnen beim Einstellen und Einfliegen zur Seite stehen. Auch
Flugsimulatoren erleichtern den Einstieg in den Flugmodellsport.

-

=

N\

Schwerpunkteinstellung

Achten Sie auf die korrekte Schwerpunktlage ihres Flugmodells mit
eingesetztem Akku. Ein falsch eingestellter Schwerpunkt fihrt zu
Instabilitat im Flug, ungleichméafRiger Belastung der Motoren und im
schlimmsten Fall zum Absturz.

\-

4 R
Setup Informationen

NC v

Uberpriifen Sie vor dem Flug alle Parameter mittels der Smartphone App. Falsche
Einstellungen fihren zu unerwartetem Flugverhalten und gefahrden einen sicheren
Betrieb.

- J
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(§Motor Start/Stop

N

Motor Sicherung: Das versehentliche Anlaufen der Motoren durch unbeabsichtigte
Knuppelbewegungen wird durch einen Schalter verhindert.

1.Um die Motoren zu starten:
1) Schalten Sie Ihren Sender ein.
2) Driucken Sie den Ein Schalter fir 3 Sekunden um lhren Copter einzuschalten.
3) Aktivieren Sie die Motor Sicherung am Sender um die Motoren scharf zu schalten.

Sicherheitsmodus 1: Motoren werden ausgeschalten, wenn der Gasknlppel nicht innerhalb 5
Sekunden gedffnet wird. Um die Motoren nach der automatischen
Deaktivierung erneut zu starten, Motor Sicherung einmal sichern und
wieder aktivieren.

Sicherheitsmodus 2: Motoren werden nach der Landung und geschlossenem Gasknippel
automatisch deaktiviert, auch ohne Betatigung der Motor Sicherung.

gesichert

Fir 3 Sekunden driicken @ Motor aktivieren
um einzuschalten

ooe >

2. Um die Motoren zu stoppen:
1) Sichern Sie die Motor Sicherung am Sender um die Motoren zu deaktivieren.
2) Dricken Sie den Ein Schalter fir 3 Sekunden um lhren Copter auszuschalten.
3) Schalten Sie Ihren Sender aus.

@ A gesichert
ooe >

aktiviert

@ Motor sichern Fir 3 Sekunden drticken
um auszuschalten
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(@ Motorentest

N

1.Wird der Motorentest aktiviert, drehen sich die Motoren der Reihe nach fur ca. 0.5 Sekunden.
Uberprifen Sie die Motorenposition und die jeweilige Drehrichtung.

2.Von sich drehenden Motoren geht eine gewisse Gefahr aus. Bitte vermeiden Sie wahrend des
Tests lose Gegenstande oder Personen in der Néhe. Beachten Sie auch die Beschreibungen
auf Seite 37.

Halten Sie das Modell fir den Motorentest nicht in der Hand. Achten Sie auch darauf, dass sich
keine losen Gegenstande in der Nahe befinden, die zu unerwarteten Unfallen fihren kénnten.

Motor Drehzahl und Stromaufnahme

Propeller | Spannung Schwebestrom Drehzahl Strom bei Maximaldrehzahl | Umdrehungen
5045 3 Zellen 9.5A ca. 12000 29.5A ca. 17500
6040 3 Zellen 9.5A ca. 9000 48.5A ca. 14250
-
; Motor Drehrichtung
o

Eine falsche Motorreihenfolge oder
Anderung der Motor-/Propellerlaufrichtung sinn
fuhrt zu einem sofortigen Uberschlag des
Modells beim Start. Unkontrollierbare
Gefahrensituationen sind die Folge.

QU R: Im Uhrzeiger | L: Im Gegen

Uhrzeigersinn

ol o [®

Wir empfehlen dringend nur eine Nutzung der originalen
Align Propeller (6040/6045/6050). Unsachgemalier
Gebrauch fuhrt zu Schdden an Motor oder Elektronik und
kann zu Unfallen fuhren.

Kontrollieren Sie die Drehrichtungsmarkierungen auf Motor,
Propeller und Mutter wie in der Anleitung beschrieben. Eine
falsche Montage kann zu Verletzungen fuhren.
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/g Flugmodi Ubersicht
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Flugmodi: 1. Stabilisierungsmodus 2. Normal Modus 3. Sport Modus

Stabilisierungsmodus: Standard Einstellung fur Anfanger, fir FPV und erste Racing Quad
Rennen.

Normal Modus: Geeignet fiir anspruchsvolles FPV Racing Quad Rennen. Gleichmalig agiles
Flip- und Rollverhalten bei niedrigen und hohen Geschwindigkeiten.

Sport Modus: Fir harte 3D Flugmandver.

Uber den zuvor zugewiesenen Schalter am Sender
kénnen Sie zwischen den Flugmodi wechseln. A Stabilisierungsmodus

.

-
1 Stabilisierungsmodus
N\

Stabilisierungsmodus : Stabilisiert den Copter in der Horizontalen. Nick- und Rollknippel-
Ausschlage werden als Drehbewegung umgesetzt. Grof3ere Knippelwege bewirken eine steilere
Neigung. Der maximal erreichbare Neigungswinkel betragt 80°, der Standardwert fiir den
maximalen Winkel ist 50°. Geeignet fur Anfanger, fur FPV und erste Racing Quad Rennen.

a) Rollknippel (links und rechts maximal 80°) Maximum von 80°

b) Knippel in Neutralstellung: Copter kehrt
automatisch in Neutrallage zurtck.
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r2 Normal Modus
N

Normal Modus : Volle Fluglagensteuerung nur durch den Piloten ohne automatisierte
Horizontalausrichtung. Geeignet fir anspruchsvolle FPV Racing Quad Rennen. GleichméaRig
agiles Flip- und Rollverhalten bei niedrigen und hohen Geschwindigkeiten. Dieser Modus sollte
nur von erfahrenen Modellpiloten gewahlt werden.

Anpassung des Steuergefiihls:

Verwenden Sie die Exponentialfunktion (EXP) an ihrem Sender um die Ruderreaktionen ihrem
Steuergefiihl anzupassen.

Reagiert der Copter zu agil, erhéhen Sie den EXP Wert auf -10% ~ -60% (negative Werte) an
Ihrem Futaba Sender, bzw +10% ~ +60% (positive Werte) an einem JR oder Spektrum Sender.

Ist Ihnen die Ruderreaktion zu trége, verringern Sie den EXP Wert auf +0% ~+30% an lhrem
Futaba Sender, bzw. 0% ~ -30% an einem JR oder Spektrum Sender.

Futaba D/R,EXPO JR “[D/R &EXP]»0 D/R; EXP - - ]
CH [M2 3 4 AILE [IXE] 100% - 7
(SW:DOWN) < 100% MITA 2 ‘
D/R<- b 100% ) o om0 3
Pos-1  100% {50%
->p 100% 100% :50% I
ExP<- »HEH b i50% P
->» 50% L =
SW__ > SWD | - ! §

Der Normal Modus empfiehlt sich fir erfahrene Modellpiloten, die Modelle ohne
automatische Stabilisierung beherrschen. Anfanger sollten diesen Modus vermeiden, um
unvorhergesehene Unfélle zu vermeiden.

.

-
Sport Modus
3

Sport Modus: GleichmaRig agiles Flip- und Rollverhalten bei niedrigen und hohen
Geschwindigkeiten und harte 3D Flugmandver. Bei Vollausschlagen des Roll- oder
Nickknlppels fliegt der Copter extreme Flugfiguren wie Flips.
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Anpassung des Steuergefiihls:

Verwenden Sie die Exponentialfunktion (EXP) an ihrem Sender um die Ruderreaktionen ihrem
Steuergefiihl anzupassen.

Reagiert der Multikopter zu agil, erhéhen Sie den EXP Wert auf -10% ~ -60% (negative Werte)
an lhrem Futaba Sender, bzw +10% ~ +60% (positive Werte) an einem JR oder Spektrum
Sender.

Ist Ihnen die Ruderreaktion zu trége, verringern Sie den EXP Wert auf +0% ~+30% an lhrem
Futaba Sender, zbw. 0% ~ -30% an einem JR oder Spektrum Sender.

Futaba | [ D/R,EXPO JR|[ «[DIR &EXP]»0 DIREXP o)
=
CH [M 2 3 4 AILE [IYX] 100% ~ 7
(SW:DOWN) < 100% = ’
D/R<- »  100% Pos-1  100% (50% 5
->p»  100% 00 aIn: T
exr< NN o i50%
>» 50% 7 / -
SW » swp - L 4

Nickkniippel auf Vollausschlag: MR25 fiihrt schnelle vorwarts/riickwéarts Uberschldge aus.

3D Kunstflug ist sehr anspruchsvoll. Sie sollten den Sport Modus nur verwenden, wenn Sie
entsprechende Flugkenntnisse haben. Bewegen Sie den Multikopter in diesem Modus nur
auf ebenen, hindernisfreien Flugfeldern, um Unfélle zu vermeiden.
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Gimbal Modi Ubersicht
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Die Gimbal Winkelanpassung des MR25 / MR25P kann in der Smartphone App ausgewahlt
werden.

1. Automatische Neigungswinkel-Korrektur:
Die Kamera wird dynamisch der jeweiligen Fluglage angepasst um wahrend des Flugs eine
automatische 0° Ausrichtung zu halten.

Automatische Neigungskompensation

Korrekturwinkel oben: 25°

Korrekturwinkel unten: 12°

2. Feste Position: Kamerawinkel wird nicht fluglagenabhangig
angepasst.

Fester Kamerawinkel

3. Kamerawinkelanpassung: Dem Gimbal wird ein fester
Neigungswinkel zugewiesen.

Kamerawinkel

Neigungswinkel oben 25° W:
Neigungswinkel unten 12° [S——
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MRS Flight Control System
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Versorgungsspannung 10V~16.8V
Betriebsfrequenz 800HZ
Betriebstemperatur -20°C ~ 65°C (-4°F ~ 149°F)

Maximale Drehrate

Roll/Nick 400°/sec, Drehen um Hochachse 45°/sec

Maximaler Neigungswinkel

80 Grad

Unterstitzte Multicopter Konfigurationen

MR25/MR25P Racing Quad

Multicopter Brushless ESC

Versorgungsspannung

11.1V ~ 14.8V (3S ~ 4S Li-Po)

Maximaler Strom (dauer)

15A

Betriebstemperatur

-5°C~ 45°C (23°F~ 113°F)

RCM-BL1806 Brushless Motor 2300 KV

Input Voltage 11.1V Stator Nuten 12
Maximalstrom (3Minutes) 12A Anzahl Pole 14
Maximalleistung (3Minutes) 135W Masse/Gewicht B5x023%x25.6mm/18.5g

5.8GHz Video Ubertragungssystem

Ubertragungsfrequenz 5.8GHz Antennenanschluss RP SMA
Ubertragungskanéle 32CH Sendeleistung 25mW
Eingangsspannung 7~19V DC Abmessung 31x23x11mm
Stromaufnahme 300mA 12V Masse 14g (ohne Antenne)

21.5g (mit Antenne)

MR25 DV Video Recorder

1080P mit 30FPS/

i - P kti °
Video-Aufnahme 750P Mt BOFPS erspektive 90
Aufnahme Format AVI Speicherkarten Micro SD (bis 32GB)

.. . Micro USB, AV out/DC in,
Auflésung SM/3M pixels Interface MRS Controller
Verschlusszeit 2~1/8000 Video Output Format PAL, NTSC
Betriebsspannung 5V
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QaA

QaA

QA

QA

QsA

QsA

Qs A

QsA

MR25 quittiert das Einschalten nicht mit blinkenden LEDs?

a. Wurde der ,Ein Knopf* mindestens 3 sec betéatigt?

b. Uberpriifen Sie den Anschluss des Empféngers.

c. Wurde der passende Empfangertyp in der Smartphone App ausgewahlt?

d. Stehen Gasknuppelposition auf Minimum und Motor Sicherung auf gesichert (off)?

MR25 lasst sich einschalten, die Motoren lassen sich aber nicht starten?

a. Uberpriifen Sie, ob der Kanal 5 fiir die Motorsicherung richtig in der App zugewiesen
wurde.

b. Uberpriifen Sie, ob die Schalterstellung der Motorsicherung auf aktiviert steht.

MR25 iiberschlagt sich beim Start sofort?

a. Uberpriifen Sie die korrekte Montage und Drehrichtung der Propeller.

b. Uberprifen Sie die Verkabelung von Motor und ESC und achten auch auf die farblich
richtige Zuordnung.

MR25 driftet im Schwebeflug?
a. Uberprifen Sie, ob alle 4 Motoren mit 0° montiert sind.
b. Uberpriifen Sie die korrekte Lage des Schwerpunkts.

MR25 schiittelt sich im schnellen Flug?
Reduzieren Sie im entsprechenden Modus die Gain Werte fir Roll und Nick.

MR25 reagiert sehr empfindlich auf Steuereingaben?
Verringern sie im entsprechenden Modus die Werte fur Drehratenbegrenzung bis das
Fluggefuhl Ihrer Vorstellung entspricht.

Die Schraglage im Stabilisierungsmodus ist zu gering?
Uberprifen Sie die Werte fir Maximalwinkel auf Roll und Nick.

Verwackeltes Videobild im FPV Flug?
Uberprifen Sie den Wert fur die Rickstellgeschwindigkeit und verringern Sie den Wert
um das Bild stabil zu bekommen.
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